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Autonoma maskiner
- samma i jord och skog?

Use case Drever 120

Jonas Engstrom Jadvi (RISE)

* ijordbruket

Linnea Hansson (Skogforsk)

* paskogsmark




Autonom eldriven
jordbruksmaskin

 |dag allt storre och tyngre
maskiner som drivs av fossil diesel

* Enldsning ar att anvanda autonom
styrning sa att maskinerna blir
effektiva trots att de ar mindre

* De kan till och med drivas av el och
batteri!

Prototyp 1 av Drever 120 av Traktorarvid AB, Uppsala.
RISE har hjalp till med batteri-, el-, och styrsystem. Nu
ar den testplattform pa RISE testbadd
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Drever pa vag mot
marknaden!

* Version 2 testats under 2025

» Forserie ska byggas och séljas
med start 2026

» Traktorarvids koncept: en
maskin, tva batterier

* Maskinen ungefar som en 120hk
traktor (men kapacitet somen
400hk)

» Ett batterica 200 kWh. Kan
anvandas som energilager resten
av aret
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Jordbruk - krav pa
sdkerhetssystem

» Exempel pa usecase for Drever 120:

— Sakerhetssystem behover vara klassat
enligt maskindirektivet for att kunna CE-
markas

— Kultivering av stubbad aker

— | princip ska inget sticka upp éver 30 cm -
men:

« Enstaka stran kan finnas kvar

» Faglar eller andra djur kan finnas pa
akern

* Manniskor kan finnas pa akern GENERERA EN RUTT

¢ Detaljer

—2>Behover vara sidker och gbra ett bra jobb
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Falttester med Drevern pa skogsmark

* Terrangen ar en utmaning
(stenar, stubbar, ris, lutning, blot mark...)

» Skulle den alls ta sig fram?
» Skogforsk, KTH, TraktorArvid

« Samarbete mellan projekten Autoplant och
Energieffektivare skogsmaskiner

» Studier av framkomlighet, energiférbrukning etc
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Test pa vibrationsbanan

o Sdkerhetssystemet monterades bort

» Test pa standardiserad vibrationsbana (ytstrukturklass 2)
— hoja dacktrycket (6kar dven frigdngshojden)

— enkla designandringar skulle underlatta framkomligheten
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Test i simulator - Maskiner

Aggregatsbarande

Drever 120

Fysiska experiment

Planttransport

Fysiska
experiment

Morgan Rossander (inom Autoplant) (Q)
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: : Navigerin Utvarderin
Simulering ™ vercering

= Storre maskiner, kor rakt = Markkontakt maskindel
20 4000 = Mindre - kraver rutter = Nettobearbetayta (ha) fran kérd rutt
40 2000 = Vandning hanteras separat = Energiférbrukning (kWh/ha)
60 200

= Vibrationer/maskinrorelser




Utmaningar framat

» Vilket sdkerhetssystem som uppfyller lagens krav ar bast for aker respektive
skogsterrang?

« Sakra och robusta perceptionssystem for jord och skog (regn, sol, smuts)
 Momentan uppfdljning av utfort arbete for att sakerstalla hog kvalitet
* Optimerade system med maskinflyttar, 6vervakning och underhall/felsékning

* Hog utnyttjandegrad blir viktigare ju dyrare maskinsystem
- mer teknik som kan strula

* Snabb omplanering i falt
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